RU UMi Cift Yildiz Sisteminin O-C Analizi ve Mutlak Parametrelerinin Guncellenmesi
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- GIRIS N ( Sistemin g-i Taramasi A

Bu calismada orten cift yildiz sistemi RU UMi'nin yoringe donem degisim karakteristigi arastiriimis ve sistemin fiziksel

o o _ . . _ _ _ Wilson-Devinney temelli PHOEBE® yazilimi kullanilarak g= [0.20, 0.40] ve i= [80°, 90°] araliklarinda g-i taramasi yapildi. Bu taramada
parametreleri guncellenmistir. Sistemin O-C diyagrami, TESS' uzay teleskobundan elde edilen fotometrik veriler ve . . L . . i . . § .
sistemin 1sik egrisini en iyi module eden unconstrained binary konfiglirasyonu kullanildi. Bag bilesenin sicakliginin baslangi¢ degeri

literaturde yer alan minimum zamanlari birlestirilerek olusturulmustur. Sistemin geometrik ve fiziksel parametreleri g-i literatirden? alindi. Yapilan tarama sonucunda sistemin kutle orani g= 0.29 ve yoringe egim acgisi i= 84° olarak bulundu ve ikinci bileseni

taramasi ve Isik egrisi modellemesi yardimiyla belirlenmis olup elde edilen mutlak parametreler kullanilarak O-C diyagrami Roche lobunu doldurmus olan yari-ayrik bir sistem oldugu ortaya koyuldu. Modelde sadece TESS verileri kullanildi. Yapilan modelleme
MCMC temelli yontemler ile analiz edilmisgtir. Sekil 3'te verildi. Analizin sonucunda elde edilen x? grafigi Sekil 4'te verildi. Glincellenen nihai parametreler Tablo 2'de verildi.
Sistemin O-C grafigi, yuksek hassasiyetli TESS uzay teleskobundan elde edilen 591 adet minimum zamani ile literatirde yer alan CCD -]
minimum zamanlari birlestirilerek olusturuldu. Literaturdeki gorsel (159 vis), fotografik (96 pg) ve fotoelektrik (11 pe) gozlemler ¢ok fazla
sacllma gosterdiginden dikkate alinmadi ve (Kudak vd. 2023* ¢calismasinda oldugu gibi) analizde yalnizca TESS ile CCD verileri kullanild. "7
Ayrica, ikinci minimum zamanlarinin yildiz Uzerindeki leke aktivitesinden daha fazla etkilendigi ve bu durumun O-C diyagraminda ekstra =
o : N . L : o e . N 0.8 -
sacilmaya neden oldugu tespit edildiginden, analizde yalnizca birinci minimum zamanlari tercih edilmistir. O-C egrisinin analizi igin =
£
ekibimiz tarafindan gelistirilen, MCMC ve LMfit temelli bir Python kodu kullanildi. Bu kod araciligiyla elimizdeki O-C grafigine bir parabol ve S
sinUs egrisi oturtuldu; parametrelerin dagilimlarini ve hata marjlarini incelemek amaciyla kose grafikleri cizdirildi. Gergeklestirilen analiz el
sonuglarina gore, O-C grafigine uygulanan parabolik modelin kollarinin yukari dogru olmasi (yoringe donemindeki artis egilimi) nedeniyle,
sistemde kiucuk bilesenden buyuk bilesene dogru bir kitle aktarimi oldugu belirlendi. Ayrica analiz, Isik-Zaman Etkisi (LiTE) 051 JR I
mekanizmasiyla agiklanan ve yorunge donemi yaklasik 5 yil olan uguncu bir bilegenin varligini ortaya gikardi. Analiz sonucunda elde .02
edilen modellemeler Sekil 1'de verilmigtir. Hesaplanan nihai sistem parametreleri ise Tablo 1'de verildi. MCMC sonucunda elde edilen L 001
kdse grafigi Sekil 2'de verildi. E o ol NN s e TR s S i I gt g o = :
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Sekil 3: Sistemin TESS verileriyle olusturulan 1sik egrisi
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Sekil 1: Sistemin O-C analizi sonucu elde edilen = i 0 0 - | ‘
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g Tablo 2: RU UMi sisteminin g-i taramasi sonucunda guncellenen
Sekil 4: g-i taramasi sonucunda elde edilen x? grafigi parametreleri
Parametre Deger Parametre Deger T | * | | | T
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Tablo 1: Sistemin O-C analizi sonucunda elde edilen
nihai parametreler Sekil 2: MCMC analizi sonucu elde edilen koge grafigi ,
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- NG /



https://www.posterpresentations.com/how-to-change-the-research-poster-template-colors.html
https://arxiv.org/abs/1406.0151
https://doi.org/10.22201/ia.01851101p.2023.59.01.10
https://ui.adsabs.harvard.edu/link_gateway/2005ApJ...628..426P/doi:10.48550/arXiv.astro-ph/0503361
https://ui.adsabs.harvard.edu/link_gateway/2005ApJ...628..426P/doi:10.48550/arXiv.astro-ph/0503361
https://ui.adsabs.harvard.edu/link_gateway/2005ApJ...628..426P/doi:10.48550/arXiv.astro-ph/0503361
https://ui.adsabs.harvard.edu/link_gateway/2005ApJ...628..426P/doi:10.48550/arXiv.astro-ph/0503361
https://ui.adsabs.harvard.edu/link_gateway/2005ApJ...628..426P/doi:10.48550/arXiv.astro-ph/0503361
https://ui.adsabs.harvard.edu/link_gateway/2005ApJ...628..426P/doi:10.48550/arXiv.astro-ph/0503361
https://ui.adsabs.harvard.edu/link_gateway/2005ApJ...628..426P/doi:10.48550/arXiv.astro-ph/0503361
mailto:cometaks@gmail.com?subject=UAK2026

	Slide 1


  ²

