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Icerik
Ozet
Teleskop Uzmani Yetistirme (TUY) projesi ekibi tarafindan yapilan ve

yapilmasi planlanan teknik iyilestirme ve gelistirme calismalari anlatilacaktir.
TUG'da ileri yapilmasi planlanan calismalardan kisaca bahsedilecektir.

* TUY projesi
* TUG Teknik lyilestirme ve Gelistirme Calismalari
* Ayna Yikama (Optik)
* T60 Kubbe Kontroli (Kontrol)
* Vaisala Meteroloji istasyonu Otomasyonu (Elektronik+Yazilim)
* GRB Alarm Yazilimi (Yazilim)
* TUY 40 Robotik Teleskop (Yazilim+Kontrol+Elektronik)
* Yapilacaklar
* Sorular
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TUY Projesi

TUY ekibi, 2010 yilinda DPT projesi kapsaminda; 2
vazilim, 2 elektronik, 1 makina muhendisi, 1 optik
uzmani, 2 elektronik tenknisyeni ve 2 gozlemci

olarak olusturulmustur.

ESO, Sili ve Almanya (Subat/Mart 2011)

Almanya; Mekatronik, Yazilim, Makina Muhendisi.
Sili; Elektronik, Yazilim, Mekanik Miuhendisi, Optik
Uzmani.
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TUG Teknik lyilestirme ve Gelistirme Calismalari (Optik)

* Ayna Yikama
* T60

Yansiticilik(%): RMS Sac¢ilma
(angstrom):

Yikama Yikama Yikama Yikama
Oncesi Sonrasi Oncesi Sonrasi

62 94.6 288.3 89.3
40.7 93.8 413.4 97.8
61.8 94.3 2715 81.9

77 94.3 205.2 68.9

69.4 95.7 243.2  61.7
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TUG Teknik lyilestirme ve Gelistirme Calismalari (Optik)

* Ayna Yikama
* T100

Yansiticilik(%): RMS Sacgilma

(angstrom):

Yikama Yikama Yikama Yikama
Oncesi Sonrasi Oncesi Sonrasi

62 94.6 288.3 89.3
40.7 93.8 413.4 97.8
61.8 94.3 2715 81.9

77 94.3 205.2 68.9

69.4 95.7 243.2  61.7
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TUG Teknik lyilestirme ve Gelistirme Calismalari (Kontrol)
* T60 Kubbe Kontrolu

Yeni Sistem

Eski Sistem
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TUG Teknik lyilestirme ve Gelistirme Calismalari
(Elektronik+Yazilim)

* Vaisala Meteroloji istasyonu Otomasyonu

RS422 to Fiber

Fiber to USB

Web Browser
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TUG Teknik lyilestirme ve Gelistirme Calismalari (Yazilim)

* T60 GRB Yazilmi — Gelistirme ve Test

GRB yazilimi; TALON, T60 teleskop kontrol yazilimi, ile bitlnlesik ¢calisan ve NASA

GCN/TAN sisteminden gelen SWIFT VOEvent uyari mesajlarini dinleyen bir daemondir.
Yazilim, gelen uyarilari uygun kosullarin olusmasi durumda degerlendirmekte ve

uyarilarin 6zelliklerine gore firsat gézlemini otonom olarak gerceklestirmektedir.
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M.Dindar et al, “A new software on TUG-T60 autonomous
telescope for astronomical transient events”, Experimental
Astronomy, 2015
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TUG Teknik lyilestirme ve Gelistirme Calismalari (Yazilim)
* T60 GRB Yazilimi — Sonug

E. Sonbas et al, “GRB 141225A: very early T60 observations”, http://gcn.gsfc.nasa.gov/gcn3/17240.gcn3

T60,'I:e_l,eskobu. G

"Gama Isini Patlamasi” s s ;

25 Ak 2014, 2303060T Sl iR el '

T60 Teleskobu ) DSS Goruntasii » A @
e R e

- RAL09" 157 06,91°
DEC; +33047:30.2"

http://tug.tubitak.gov.tr/tr/haber/robotik-t60-teleskobu-ile-ilk-grb-gozlemi



TUG Teknik lyilestirme ve Gelistirme Calismalari
(Yazilim+Kontrol+Elektronik+Mekanik)

TUG TCS for LabVIEW-- Version 2.0 - ax
Ny Positi
RA(J2000)  Dec(12000) A Altitude  Azisuth  Dose Az
Current [20:32:19.01|  1:21:251-0:21:08.5] 54:15:43 | 170:55:26 | 356:44:44
Target i ——— ] —JisiTa
Difference | | ]' U G
Camera ——————— Control —— Status— —Roof — »
Filter crce| wl| [ TN _ it || | Batch g Service| Stow | Slew
Focus, [ 0.0 mf Find Hoses | Find Lints|| | Tracking | | _open | tiere | Lookup | Track
Tesp, “C | o m Sleving | Close
Test Reload | source name: |
ol Ervor A e Foatrrat ] =
Status T0LE | ] Liniting | = RA | WA |
Mirrorcover COVER| | _uto Focus | 1 Batch Mode | | yeather || | i Auto pec| Alef
Rotator [ Paddle 1 Sounds Confirn | az | (1 az|
Lights 4142
Site Infe tion at TUBITAK National Observatory
local ~ uT  Urbate ~ ST =~ J0 = Noon Sm___ Ousk il ..
15:33:11 | 13:33:11 |30-Nov-2014 || 20:11:54 [2456392.065 |63% ESE +30 SW+11 | 15:13 UT | 4:15 UT
_ Mind  Direction _ Tewp Pressure _thmidity _ Reln W 2 T@ 2~ W
| | (13.1 © |(1000 mBar) | |
UT: Welcome, T60 TCS Software for LabVIEW. S Erase
t ght RRe'et -‘,omgﬂeté' —]
ocus: Reset complete Last
13:30:46 UT: Filter: Reset complete —]
13:30:46 UT: Telescope: Reset complete
')

* TUY 40 Robotik Teleskobu - Gelistirme

___ 3@@n

TUBITAK

TUBITAK National Observatory LabVIEW Engineering Interface

Declination Status Hour Angle Status Dome Status

Decpos (Enc.)  Decmawvell (Enc/sn)  Decmaace(Enc/sn®2) RApos (Enc.) Ramawvel (Enc/sn)  RAmaxscc(Enc./sn"2) Domepos (Enc.) 2

0 0 0 0 0 0 0

Decvel (Enc/sn)  Declimacc (Enc/sn*2) DecHome DecHome  Ravel (Enc/sn) RAlimacc (Enc/sn"2)  RAHome RAHome DomeHome

0 (] 9 0 0 o )

Filter Status Focus Status Shutter Status
Fiterpos (Enc.)2  Filtermaxvell (Enc./sn ) Filtermaxacc(Enc./sn*2) Focuspos (Enc.) Focusmaxvell (Enc/sn)  Focusmaxacc(Enc/sn*2) IDLE

0 0 0 0 ) 0
Filtervel (Enc/sn)  Filtedimacc (Enc/sn*2)  FilterHome FiterHome Focusvel (Enc/sn)  Focuskimacc (Enc/sn®2) FocusHome FocusHome

0 0 L ) 0 0

* TCP/IP Kitliphanesi eklendi.

* LabVIEW —talon haberlesme protolok
* telescoped, LabVIEW yazilimina

gore tasarlandi.

* LabVIEW — Talon haberlesme protokoli

—JUBITAK—

TUG

COM STATUS
WAITING FOR CONNECTION

TrackSlewStop

STOP

EMERGENCY STOP

STOP

* Teleskop Kontrol, Kubbe, Filtre moddlleri

gelistirildi.
e LabVIEW Engineering Interface
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TUG Teknik lyilestirme ve Gelistirme Calismalari
(Yazilim+Kontrol+Elektronik+Mekanik)
* TUY 40 Robotik Teleskobu — Testler

TUY40 POINTING TEST
FIELD OF VIEW : 19.1' x 12.8'
PIXEL SCALE : 0.32" / PIXEL ARA=132

POINTING ERROR ’_\DEC:ZS‘
TARGET STAR

-

* Tracking Hatasi ~ 4 arcsec./sn. (60 sn’lik goriintilerde)
* Pointing Hatasi 2.22 arcmin. Ra ve 25 arcsec. Dec
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Yapilacaklar

* TUG Arsiv Sistemi

* TUG arsiv komisyonu olusturuldu.
* Donanim ve yazilim mimarisine iliskin ihtiyaclar ve oneriler belirlenerek sistem
kurgusu olusturuldu.

* TUY 40 Robotik Teleskobunun Kurulumu (~3 Ay)

* Teleskop icin kullanilan hazir kurguda mekanik hatalar saptandi. (Tracking Hatasi)
* Pointing duzeltmeleri icin gokylizl testlerine ihtiyag var.

* Alt yapi isleri (insaat, elektrik, internet).

* Filtre ve kubbe tasarimlari.

* T60 Teleskobunun Modernizasyonu (~12 Ay)
* Donanim (Kisa Zamanda) mimarisi olusturuldu. (Test asamasinda)
* Yazilim mimarisi (Uzun Zamanda) icin ihtiyaclar belirlendi. Teleskop kontrol
yazilimi gelistirildi. Test edildi.(Teleskop bagimsiz olarak)
* Filtre, Kubbe , CCD kontrol modilleri ve meteo moduli eklenecek.(OCS igin)
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